Datenblatt Radiosonde DFM-17

m Entwickelt fir meteorologische Ballonaufstie-
ge weltweit, fur alle meteorologischen
Bedingungen

m Sehr stabiler Transmitter
m Beheizter Feuchte-Sensor

Multi-GNSS Radiosonde (GPS, GLONASS,
BEIDOU)

Geringes Gewicht und geringe GrolRe

Vereinfachtes Handling
Betriebsstatusanzeige durch Status-LEDs
Optionale XDATA Schnittstelle

Komfortabler Groundcheck durch
Nahbereichskommunikation (NFC)

m Optional mit barometrischem Drucksensor

Uberblick

Die DFM-17 Radiosonde ist fiir die zuverlassige Messung
des atmospharischen Profils von Druck, Temperatur, Luft-
feuchtigkeit, Windgeschwindigkeit und Windrichtung vom
Boden bis zu einer Hohe von 40 km. Es werden kontinuier-
lich Datenséatze Uber eine stabile Funk-Telemetrie-Verbin-
dung an die Bodenstation gesendet.

Sensortriager

Um eine gleichbleibende und verlassliche Performance zu
gewahrleisten, werden alle Sensoren "Ready-to-Fly" gelie-
fert — 100% werkseitig kalibriert. Eine zusatzliche Kalibrie-
rung vor dem Flug ist nicht notwendig. Temperatur- und
Feuchtesensor gewahrleisten prazise Messungen wahrend
des Aufstiegs, und werden von thermischen Einflissen des
Gehauses nicht beeinflusst.

Eine verspiegelte Oberflaiche reduziert die Fehleranfallig-
keit durch Sonneneinstrahlung. Der keramische Tempera-
tursensor gewahrleistet eine schnelle Reaktionszeit durch
geringe Masse und Warmekapazitat.

Beheizter Feuchte-Sensor

Der Feuchte-Sensor besteht aus drei fest integrierten Ele-
menten: Ein Dlnnschichtkondensator zur Messung der re-
lativen Luftfeuchtigkeit, ein Heizelement zur Vermeidung
von Eisbildung, Reduzierung der Ansprechzeit und Verbes-
serung der Erdungsprifung und ein resistiver Temperatur-
sensor. Dieser komplexe Aufbau ermdglicht eine prazise
Feuchtemessung unter allen atmospharischen Bedingun-
gen.

Sichere Dateniibertragung

Die Telemetrie der Radiosonde wurde fiir eine stérungs-
freie Ubertragung der Daten entwickelt und ist in der Lage
Uber horizontale Entfernungen bis zu 300 km zu senden.
Die kontinuierliche Erfassung und Ubertragung der Mess-
werte aller Sensoren der Radiosonde wird in einem Zeit-
raum von weniger als einer Sekunde durchgefiihrt.

Datenblatt DB-DFM-17-DE | V01.09 | 10.10.2023 | Gultig ab Produktrevision - | www.graw.de | info@graw.de

)
GRAW

WNRADIOSONDES

H E N
Nahfeldkommunikation (NFC)

Die Initialisierung der Radiosonde DFM-17 kann entweder
Uber eine serielle Schnittstelle oder durch eine integrierte
Nahfeldkommunikation erfolgen.

Anzeige des Betriebsstatus durch Status-LEDs

Der Betriebsstatus der Batterie, des GNSS und der Senso-
ren der Radiosonde wird durch drei Status-LEDs ange-
zeigt. So lasst sich die ordnungsgemafRe Funktionalitat der
Radiosonde vor dem Start einfach Gberprifen.

Einfach Startvorbereitung

Wahrend des Transportes sind alle Sensoren bereits gut
geschitzt in Flugposition. Nach dem Herausnehmen aus
der Verpackung muss die Radiosonde lediglich initialisiert
werden. Danach kann sie direkt am Ballon angebracht wer-
den. Da wahrend der Initialisierung nahezu kein physischer
Kontakt mit der Radiosonde notwendig ist, wird das Risiko
einer Beschadigung wahrend der Startvorbereitungen mini-
miert. Um die Batterie zu schonen wird die Betriebsspan-
nung wahrend der Initialisierung vom Computer durch das
Anschlusskabel gespeist. Die gesamte Vorbereitung dauert
weniger als 1 Minute.

Stabiles Gehduse

Das Styroporgehause wurde fir eine perfekte Balance zwi-
schen maximaler Stabilitdt und minimaler Umweltbelastung
entwickelt. Es schitzt die Elektronik vor Feuchtigkeit und
Néasse und vor Beschadigung vor und wahrend des Fluges.
Form und Farbe des Gehauses minimieren thermische Ein-
flisse auf die Sensoren.
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Technische Daten

Typ Resistiv
Messbereich -90 bis +60 °C
Auflésung 0,01 °C (intern)
Messabweichung <0,25°C
Reproduzierbarkeit bei Kalibrierung <0,05°C
Reproduzierbarkeit bei Aufstieg <0,2°C
Ansprechzeit (63,2%, 5m/s, 1000 hPa) <0,6s
Stabilitat (0,5 Jahre) <0,03°C

Typ Beheizter, kapazitiver Dinnschicht-Polymersensor
Messbereich 0 bis 100 %rH

Auflésung 0,1 %rH

Messabweichung <3 %rH

Reproduzierbarkeit bei Aufstieg <2 %rH

Reproduzierbarkeit bei Kalibrierung <1 %rH

Ansprechzeit (6 m/s, 1000 hPa, +20 °C) 0,2s

Ansprechzeit (6 m/s, 1000 hPa, -60 °C)

10 s (korrigierte Zeitvertzdgerung)

Druck

Typ Mit GPS berechnet (optional barometrisch)
Messbereich 1100 bis 1 hPa

Auflésung 0,01 hPa (intern)

Messabweichung > 100 hPa <1 hPa

Messabweichung 100-10 hPa <0,2hPa

Messabweichung < 10 hPa < 0,04 hPa

Geopotentielle Hohe

Messbereich -500 gpm bis 40.000 gpm
Auflésung 0,1 gpm
Messabweichung <8 gpm
Reproduzierbarkeit bei Aufstieg <5gpm

Windgeschwindigkeit

Methode Mit GPS berechnet
Messbereich 0 bis 200 m/s
Auflésung 0,01 m/s (intern)
Messabweichung <0,1m/s

Methode Mit GPS berechnet
Messbereich 0 bis 360°
Aufldésung 0,01° (intern)
Messabweichung <1°
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Telemetrie

Transmitter Typ Synthesized
Abstimmbereich 400 - 405,99 MHz
Bandbreite <12 kHz
Maximalbereich < 350 km

Frequenzstabilitat

< 1 kHz (Frequenzdrift: <1 kHz)

Emissionsbandbreite

Gemal EN 302 054

Ausgangsleistung <100 mW
Seitenband Abstrahlung Gemal EN 302 054
Modulation GFSK
Datenubermittlung 1250 bit/s
Ubertragungsfehler <1%

Abtastrate 1Hz

Verfligbare Kanale

300 (einstellbar in 20 KHz Schritten)

Nationale Standards

ETSI (Europa), NTIA (USA)

GNSS receiver
Typ

GPS/GLONASS/BEIDOU

Anzahl Kanale 72

Kaltstart Erfassungszeit 26s
Reakquisitionszeit 1s
Technologie DGPS (SBAS)
Horizontale Positionsgenauigkeit <25m

Horizontaler Positionsfehler

< 5 m (CEP90)

Vertikaler Positionsfehler

<10 m (CEP90)

Geschwindigkeitsgenauigkeit < 0,05 m/s
Richtungsgenauigkeit <0,3°
Maximalhdhe unbegrenzt

Protokoll ext. Sensoren

Schnittstelle zu externen Sensoren

Xdata

Ubertragungsrate ext. Sensoren

24 Bytes/s

Batterietyp 2 x Lithium CR123A, auswechselbar
Batterie Kapazitat 2 x 1500 mAh

Batterie Betriebszeit > 240 Min

Batteriespannung 3-6V

Batterie Schutz

Betriebsspannungsversorgung der Radiosonde durch
Bodenstation wahrend Vorbereitungen

Grolte (Gehause)

90 x 67 x 44 mm

Gewicht 639
Antenne Stahldrahtlitze
Dokumentation Komplette Benutzerdokumentation verfligbar
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Abspuler

Spulenmaterial

Polypropylene (optional Baumwollschnur)

Zahigkeit <120N
Spulenlange 30 m
Abspulgeschwindigkeit 0,3 m/s
Gewicht 25¢g

Verpackung/Beschriftung/Versand Dokumentation

Verpackungsart Robuster Karton mit individuellen Platzhaltern

Feuchteschutz Optional verschweifdt mit Trockenmittel

Anzahl pro Karton Standard (1, 5, 20) oder kundenspezifisch

Beschriftung Standard oder kundenspezifisch mit lang haltbarer
und gut lesbarer Schrift

Seriennummern Standard oder kundenspezifisch

Versand Dokumentation

Standard oder kundenspezifische Packlisten, Waren-
rechnungen, Kundendokumente, etc.

Hinweise: Messabweichungen werden nach dem 2-sigma Konfidenzintervall (k=2) dargestellt; Die
Reproduzierbarkeit wird tGber Twin Aufstiege errechnet.
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