Radiosonde

DFM-17

Eigenschaften und Vorteile

= Multi-GNSS PTU Radiosonde (GPS, GLONASS,
BEIDOU)

m Hervorragende Genauigkeit von Temperatur
und Luftfeuchtigkeit

m Sehr stabiler Transmitter

m Betriebsstatusanzeige durch Status-LEDs

m Optional mit XDATA Schnittstelle

m Optional mit barometrischem Drucksensor

m Optional mit Groundcheck durch Nahbereichs-
kommunikation (NFC)

Uberblick )
. ‘ o L Technische Daten
Die DFM-17 Radiosonde ist fiir die zuverldassige Messung des at-
mosphirischen Profils von Druck, Temperatur, Luftfeuchtigkeit, %'FEJ GroBe (Gehéuse) 90 x 67 x 44 mm
Windgeschwindigkeit und Windrichtung vom Boden bis zu einer G 8 | Gewicht 639
Hohe von 40 km. Es werden kontinuierlich Datensatze tber eine £ 2| Batterietyp 2 x Lithium CR123A
=]
stabile Funk-Telemetrie-Verbindung an die Bodenstation gesendet. - Betriebszeit > 240 Min.
.. 4 5 | Messbereich -90 bis +60 °C
Sensortrdger £k — .
Alle Sensoren werden ,Ready-to-Fly” geliefert - 100 % werkseitig | Aufldsung 0,01 °C (intern)
kalibriert. Eine zusatzliche Kalibrierung vor dem Flug ist nicht not- Reproduzierbarkeit bei Aufstieg <02°C
wendig. Temperatur- und Feuchtesensor gewahrleisten prazise _‘g Messbereich 0 bis 100 %rH
Messungen wéhrend des Aufstiegs, und werden von thermischen 3 | Auflésung 0,1 %rH
Einflissen des Gehduses nicht beeinflusst. Eine verspiegelte Ober- Reproduzierbarkeit bei Aufstieg <2 %rH
flaiche reduziert die Fehleranfalligkeit durch Sonneneinstrahlung. ag Messbereich 1100 bis 1 hPa
Der keramische Temperatursensor gewahrleistet eine schnelle Reak- a Auflésung 0,01 hPa (intern)
tionszeit durch geringe Masse und Warmekapazitét. Der kapazitive Messabweichung > 100 hPa <1hPa
Polymer-Feuchtesensor ist gegen Vereisung durch eine verspiegelte
Y N 9¢9 J pied Messabweichung 100 - 10 hPa <0,2hPa
Kapsel geschiitzt. Der Feuchtesensor besitzt eine Heizschicht, die
. o . Messabweichung < 10 hPa < 0,04 hPa
Kondensation von Feuchtigkeit und ein Einfrieren des Sensors unter
[T} : _ f
allen Umgebungsbedingungen verhindert. E'é Messbereich 500 m bis 40.000 m
& | Auflésung 01m
. oo [=]
Sichere Dateniibertragung & | Messabweichung <8m
Die Telemetrie der Radiosonde wurde fir eine stérungsfreie Uber- © Reproduzierbarkeit bei Aufstieg <5m
tragung der Daten entwickelt und ist in der Lage Uber horizontale 5§ Messbereich 0 bis 200 m/s
Entfe.!'nungen bis zu 300 km zu senden. Die kontinuierliche Erfassung §=%’ Auflésung 0,01 m/s (intern)
und Ubertragung der Messwerte aller Sensoren der Radiosonde wird £ § :
o . . . . = = | Messabweichung <0,1m/s
in einem Zeitfenster von weniger als einer Sekunde durchgefiihrt.
-g 2| Messbereich 0 bis 360°
-
. . SE | Auflss 0,01°
Anzeige des Betriebsstatus durch Status-LEDs g [ufostng ’
Der Betriebsstatus der Batterie, des GNSS und der Sensoren der Ra- Messabweichung <1
diosonde wird durch drei Status-LEDs angezeigt. So lasst sich die % Abtastrate 1 Datensatz pro Sekunde
ordnungsgemaBe Funktionalitit der Radiosonde vor dem Start ein- £ | Abstimmbereich 400 - 405,99 MHz
fach tberprifen. ¥ | Bandbreite <12 kHz
Maximalbereich <350 km
Nahfeldkommunikation (NFC) Frequenzstabilitat, 90% Wahrscheinlichk. | <1 kHz
Die Initialisi der Radi de DFM-17 k tweder Uber ei
|e‘ nitia |5|e.rung er Radioson ? . . ann entweder ere.lne Emissionsbandbreite gemaR EN 302 054
serielle Schnittstelle oder durch eine integrierte Nahfeldkommunika- —
. Ag|Typ GPS/ GLONASS/ BEIDOU
tion erfolgen. z3
& | Anzahl Kanéle 72
GRAW Radiosondes GmbH & Co. KG | Muggenhofer Str. 95 | 90429 Nirnberg | Germany | Tel: +49 911 3201-100 | Fax: +49 911 3201-150 | info@graw.de | www.graw.de Q&{ﬂ,!ﬁ!

FL-GRS-DFM-17 de V01.06 - 10/2023 - Anderungen und Irrtiimer vorbehalten.



